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“ Reorganizar
el servicio
aprovechando
/a tecnhologia,
basandose

en las
prioridades




03 | (Qué es?

Nexbot es una fregadora autonoma
disenada para optimizar la limpieza
de grandes superficies como
aeropuertos, hospitales, centros
comerciales, centros logisticos vy
plantas industriales de forma
sencilla y eficaz.

Completamente disenada y fabricada en

Italia:

« Empresas italianas especializadas en
robotica y limpieza.

* Sistema de navegacion italiano.

Se complementa perfectamente con el
personal de limpieza, aumentando la
productividad con una supervision
minima.

Fregadora auténoma, disenada para

3
garantizar la maxima eficacia de la f /
produccion sin paradas, gracias a un v

© 00

consumo reducido de energia y de

d?rgente.

Maxima eficiencia
de produccidén

gracias al sistema
“ecosaver”



. Qué ventajas
tiene?

INTELIGENCIA
ARTIFICIAL

MADE IN ITALY

INNOVADOR SISTEMA
DE LAVADO

AUTONOMIA
PRODUCTIVA NO STOP




cPor qué es
innovador?

* LIMPIEZA MEJORADA

Al ‘* gracias al sistema de lavado que

- ‘ permite limpiar con un solo depdsito de
agua

.ﬁ. AUTOMATIZACION
(J con un software de Ultima generacion

disenado por ingenieros expertos en
robotica

EFICIENCIA DE LA TRAYECTORIA
gracias a un algoritmo que programa
la trayectoria para maximizar la
productividad

Revolucionando
la limpieza con
tecnologia

autonoma




cQué es el
JMATE ?

Automate es el resultado de la
asociacion de 4 empresas italianas,
lideres en su campo:

Fabricante de maquinaria de limpieza

Excelencia en ingenieria robdtica
italiana

Empresa de servicios profesionales

Distribuidor de productos y
sistemas de limpieza profesional

Para lograr el maximo rendimiento, cada entidad se
encarga de llevar a cabo su tarea de forma
excelente y profesional, trabajando en sinergia con
todas las partes implicadas.




La tecnologia de conduccion autonoma de nexbot es objeto
de una solicitud de patente europea

El término nexbot se compone @
de las palabras"next"y"bot", que

juntasse traducencomo "el
proximorobot", paraindicaruna CONSUM&E/)E (XD
- (0]

Innovacion fUturISta' como *vs los sistemas tradicionales

también muestra la flecha del

logotipo queapunta a la derecha,

hacia el futuro.Se trata de un

eficiente. \ ) )
AUTONOMIA BATERIA

\ 6 horas

sistema de limpiezaevolutivo,un
wm. _ /

robottotalmenteauténomoy
- / AUTONOMIA DE UN TURNO
— y COMPLETO SIN PARADAS

e




o —
;Quélleva |y= ;Doénde
integrado? LU utilizarlo?

*  Mapa automatico de la zona que
se va a limpiar.

* Localizacion dentro del mapa
gracias a la integracion de dos

. - ) + Logistica
tecnologias distintas, sensores laser
. L A * Hoteles
y camaras de vision artificial.
« Seadapta, en tiempo real, a los * Fabricas
cambios del entorno de trabajo y * Estacionesy aeropuertos
evita obstaculos fijos y moviles. . Metro
» Calculo automatico de la mejor ruta « Centros comerciales
ara limpiar. . . .
p. P - ) + Hospitales y residencias
+ Sistema de limpieza con muy bajo de ancianos
5 q i
r consumodg agua para ahorrar . Gimnasios y pabellones
recursosy tiempo de parada (para deportivos
drenar el agua sucia y recargar el
detergente).

«  Autonomia de mas de 6 horas de
trabajo continuadas.

¢Por gué es tan
segura?
*+ Grado de seguridad 100%

+ Detectay evita obstaculos
* Sensores laser
Camaras de vision artificial
Evita las escaleras




@ ‘ Especificaciones
técnicas
@

RENDIMIENTO

Capacidad maxima de

lavado por hora mz/h 2520
Ancho de lavado mm 700
Ancho de secado mm 965
Velocidad maxima de km/h 3,6
transferencia

Velocidad maxima de trabajo km/h 3,6
Pendiente maxima de % 5

trabajo

Nivel de presion sonora dB(A) 68,8
Cepillo Nr.1Pad Circular
Dimensiones del cepillo mm 700x350
Presion (peso) kg 20-40
Velocidad de giro rom 2200
Elevacion y bajada de la carga Eléctrica
Tipo Flotante
escobillade goma) mm/H,0 1200
Elevacion y bajada de la carga Eléctrica
Agua limpia L 90
Agua sucia L 100




1440 mm

1600 mm 965 mm

MOTORES ELECTRICOS

Motor de traccién V-W Nr.2 - 24-400
Motor de rotacién del cepillo V-W Nr.1 - 24-550
Motor de aspiracion V-W Nr.1 - 36-600
Potencia total W 1950
Bateria V-Ah 24-320
Dimensiones (Lx Lx A) mm 550 x 360 x 400
Peso kg 110
Cargadores V-A 24-100
Autonomia h 6
Direccion Delantera
Rueda delantera mm Nr.2 - @ 250
Rueda trasera mm Nr.2-@125

PESO DE LA MAQUINA

Peso en funcionamiento kg 160

Peso en funcionamiento (con

4 baterias) kg 270

Panel de control con pantalla Pantalla tactil de 7"
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